Relevebathymétrique du lac de Neuchatel

Avecune superficiede 2018kmz2, le lacde Neuchéatel
estle plusgrandlacentierementen Suissell bordele
territoire des cantonsde Neuchéatel (86 km2), Vaud
(74 km2), Fribourg(53 km2) et Berne(2 km2).

En février 2021, & QI O Hndr&dedé bathymétrique
complet du lac initié en 2012 et qui aura mobilisé
différentes technologies et partenariats Deux
campagnesle relevéssonaront R QI 6é& Neitisées
en 2012pour leszonesprofondes(>30m), 2016pour
les zonesde moyenneprofondeur (<30m et >5m). La
technologiesonary Q'S (pasyidaptée pour les trés
faibles profondeurs (< 5m) couvrant une surface
importante du lac, un relevé LiDARbathymétrique a
été réaliséen 2020 pour compléterf QA Yiktugle
dufonddulac

Déroulementdu relevé

2012 : initiation du relevé pour un projet de
recherchedef Q 9 Po/tecBniqueédéralede Ziirich
(EPFZ3urlesglissementsle terrain subaquatiquest

f QI ydetraétgieSgéants(thésede doctoratR Q! vy y

Reusch

24 jours de relevésdes zonesprofondes de -152m
2 dza K36z profondeur Lerelevéest effectué par

les spécialistesde la bathymétrie de f Qdzy A €S N

Berne(Prof FlavioAnselmettiet MichaelHilbe)

Dates de releve : 17 avril ¢ 20 mai 2012 24 jours
RQI Olj d#6alignesde sprilage Jongueurtotale
871km

2016: les cantonsde Vaud, Fribourg,Neuchatelet
Swisstopad QI a & @ feldvgrie soldedu lac En
collaborationavect Q dzy A d@ 8evde, AnlpiPjet est
lancépour releverles zonespeu profondesde -5m a -
30m réalisablegarsonar

Datesdu relevé : 20 octobre ¢ 5 décembre2016, 28
joursR QI Olj dZx$8kgidsde gondageJongueur
totale 1087km

Les zones peu profondes (<5m) restantes sont
couvertes par une technologie de balayage LIDAR
bathymétriquefaisantappela un LiDARvert qui a la
capacitéde pénétrert QS | dz

2020 : les mémes partenaires lancent le projet
R QI Olj ddesizanéskeatghtes Le mandat piloté
par le canton de Vaud est confié a la société AHM,
une des seulessociétésen Europeavecune parfaite
malitrisede cette technologieLiDAREomplexe

Datesdu relevé: 16et 17 mars2020

Interlocuteurpourlesdonnées. Marc Riedo

Bateau de recherche a ! NB & KutligéS pour les
campagnesde 2012 et 2016 sur le Lac de Neuchéatel
[sourceETHZ]

Avionutilisé par la sociétéAHM en 2020 pour le relevé

LiDARbathymétrique[sourceAHM]
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Caracteristiques techniques

Ce projet RQI Olj dzéleddorinde® ¢ permis RQS G 6 f A NJ
plusieursnuagesde points sonaret lidar de densité variable
selonlatechnologieet la profondeur.

En utilisant une nouvelle génération d'équipements de

balayagelaser (longueurd'onde verte 532 nm), le balayage
lasertopo-bathymétrique aéroporté a permis de fournir des
mesuresde la surfaceterrestre et du lit du lacou de lariviére

enun seulprocessugle mesure Lesmesuresont alafoisune

trés grande précision (“ quelquescentimetres) et une trés

hauterésolution(environ20-30 points/m?).

Caractéristiques du releveiDAR
Datedu relevé 16 et 17 mars 2020
Type de produitsnuage de points, grille 1m, courbes 1m

Mandataire :AHM t Airborne Hydro Mapping

{2adsYS RMRIECYQS8GGIIL332myh Y
Nombrede points :~500 millions depoints XYZ
Densité de points moyenne ~4(pts/m2

Précision altimétrique absolue<:10 cm (1 sigma)
Précision planimétrique absolu&:20 cm (1 sigma)
Volume de données : +terrabyte (lidar et ortho)
Format des donnéedAS et LAZ (1.2 ou 1.4), GeoTIF
Systemale coordonnées MN95 t NFO2 (CH1903+)

Caractéristiques du relevé sonar

Datedu relevé : avrimai 2012 et octobralécembre 2016
Type de produitsnuage de points, grille 1m, courbes 1m
Mandataire :Université de Berne

{2adG8YS R HoraljKarigsbdrgiEM2040CY
Nombre de points = 700milions de points XYZ

Densité de points ~2 pts/m2 (a 100m de profondeur) a
~150 pts/m2 (a 10m de profondeur)

Précision altimétrique absolue<:20cm (1 sigmaa 80cm
(1 sigma) pour les zones profondes

Précision planimétrique absolu&e50cm (1 sigma)
Volume de données : 50 gigabytes

Format des donnéedAS et LAZ (1.2 ou 1.4), GeoTIF
Systemeale coordonnées MN95 t NFO2 (CH1903+)

Le faisceaulaser qui pénétre f Q Sstibitzune réfraction
Une analyse complexe du signal permet de définir la
surfacede f Q Set ansi déduire la profondeur [source
AHMwww.ahm.co.at]

RIEGLYQ880-G Il utilisé pour la campagnelidarréaliséepar
AHM en 202Q Le systéme utilise le LiDARvert, longueur
R Q 2 $3R & (contre 1064nm pour le LiDARerrestre) qui a
lafacultéde pénétrerf Q $sbudzewww.Rieglcom]

SonarKongsberge M2040C utilisé pour les campagnesde

relevé réaliséesen 2012 et 2016 parf Q dzy A @Belder i S

[sourcewww.kongsbergcom]

Lesproduits disponibles

A partir de ces nuagesde points, il est possible de
générer de nombreusesanalyseset produits dérivés
vues 3D interactives, vidéos, MNT, MNS, courbes de
niveaux, pentes,profils,ombrages,etc.

Les données sont généralement fournies sous forme
R QA Y kt@dlés au format GeoTIFou de courbesde
niveauxselonla profondeur depuisla cote 429.3m ou en
altitude absolue

Lesdonnéessont consultablesau travers du géoportail
du SITN https://sitn .ne.ch/theme/altimetrie

Utilisation desdonnées

Les données bathymétriques sont utiles pour de
nombreux domaines R QI LJLJ AeDtl &uA @iwsal
opérationnelque pour desrecherchescientifiques:

Représentation 3D du nuagke pointsagrégé et colorisé
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lacustres
9[ QI YSYyI3ASYSyi{i RS& LE2NIa
9l QF YSYyF38YS8yid RSa NROSa
9 La navigation soulcustre des plongeurs et des seus
marins
9 La navigation des bateaux
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Courbes daiveauxde profondeur avec équidistance 1m
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9 Larecherche archéologique
9 Les modeles hydrodynamiques

9 Lapaléosismologisublacustre

ZoneR Q S E (i Nik Maiékigdiypres de SaintAubin et
visualisationdu cratére circulaire géant de 140m de
diameétre

Analyse scientifique des cratéres géants découverts grace a dess scientifiques dirigent un sousmarin sans pilote

données [ReusGhA., et al. (2015), Giatacustrine pockmarks
with subaqueougroundwate dischargand subsurface
sediment mobilizationGeophysRes]

jusqu'a l'endroit ou les cratéres ont été découverts
[Photo: ETHZurich/ AnnaReusch]



