Relevé altimeétrique 3[2022du canton de Neuchatel

Le SITN (Systemed ' i n f o rdm detritoicen
neuchateloig a réalisé au printemps 2022 un
relevé 3D du cantonbasésur latechnologieLiDAR
(light detection and ranging) Il & Q I-dd relévé 3D
le plusprécisjamaisréaliséat QS Od ®rfitbir&
cantonal / Q 3e3btire relevé établi aprésceuxde
2001, 2010 2016 2018 Il est donc possible
RQI y I f B8 @ XHduwzterkitdig entre ces
différentespériodesen comparantlesdonnées

Leproduit brut fourni par le systemeest un nuage
de points répartis aléatoirement R Q dageSsité
(moyenne pour tout le canton) de plus de 100
pts/m2. Celareprésente un nuage de points de
115 milliards de points, soit une densité 4 fois
plusimportante quele relevé2016et 100fois plus
guele premierrelevé2001
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REPUBLIQUE ET CANTON DE NEUCHATEL

Lessystemed IDAR(LightDetectionAnd Ranging)
ou lasersaéroportésmesurentla distanceentre le

soletf QI &R @ WRACRIEEmMEtre laser Afin de

pouvoirattribuert QI f in&siréepabl&laser,a

une paire de coordonnéesprécisea la surfacedu

sol, le positionnement absolu du faisceaulaser
lors de la mesure est déterminé grace aux
informations enregistréesconjointement par un

GPS(Global Positioning System)et une centrale
inertielle.

Algorithmede segmentation du nuage de point LIDAR pour
extraire des caractéristiques des arbres

Avecle capteur LiDARutilisé pour le releve 2022,
2 dza lj4dzfilions R Q A Y LJdzbskrAonty &ié
enregistréesa chaqueseconde Lesdonnéessont
alorstraitées pour produire un nuagepoints (X, Y,
z, classification, intensité, retours, etc). Le
traitement desmesureset le filtrage desrésultats

Virtual Gty.neLidar2022

différents  algorith ttent d A ltimatri a
B e ok Extactorautomatique des gnadictiques haut tenion Relevealtimetrigue 3D2022 ducanton deNeuchatel
numérique de terrain) et une altitude ~ 2"@lysedesconfiis avecavégetation basésur la technologie de balayage lasaéroporté visible sur le

correspondant au sommet des objets (toits,
arbres,X) (MNSmodélenumériquede surface) y
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Caractéristiqguedechnigues

Chagquepoint mesuré par le laser est connu en coordonnées XYZ. Les
pointsmesurés onaussi été&lassifi€en une quinzaine deatégories

R Q2 OO dzL3oli doRojfs dR itiments, facades de batiments,
végétation lignes aériennes, etc.

Unecaméra numérigue 80 mégapixels intégrée sur le systéme lidar a
LISNXY¥A & RQSGIFOfANI dzyS 2NIK2LIK2G2
f QSyasSyofS Rdz GSNNARG2ANBD®

Nomdu produit :neLidar2022

Mandataire :Flotron AG et Swiss Flight Servic
Systeme LIDARRieglVQ-Q1560Ila 4 Mhz
Hauteurdevolh ~1 " 00 0 m

Nombrede lignes de vol81

Nombre de points 115 milliardsde points XYZ

Densité de points+100pts/m2

Précision altimétriqgue< 5 cm (10)
Précisiorplanimétrique :<10cm (10)
Divergencealu faisceau p<25 mRad
Fréquence 4 ' 0 0 dmpoOldols/secondes
Angle ouverture 6 = % 8

Vitesse de volv=64m/s

Largeurde bande (swath width)sw = 764m
Tache au sol (footprint)~15cm

Volumede données 10 terrabytes

Format des donnéed AS 1.4, LAZ 1.4 et CopC LAZ
Systeme de coordonnéestN95—-NF02 (CH1903+)
Photos aériennest 1’ Blibh6s de 80 Mégapixels

Orthophoto technique résolution :10cm
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comporte plus de déformations liées a un recouvrement latéral des
clichés plus faible et & un calcul entieremantomatisé

Utilisation desdonnées

A partir de ces données, il est possible de générerpteduits dérivés:

modeles numériques de terrain (MNT), modeéles numériques de surface
(MNS)modele numérique de canopéegurbes de niveaux, batiments 3D,

cartes de penteprofils 3d2 YO NI 3Sa3X RANBOGAZ2Y RQSO2d

z

N} e2yySYSyid azftl ANBX FylFrfea&a RS OAa

R SUnBgpréadntdhdripgegise dudaléf peut étre utile pour des nombreuses

@)

applications : changements climatiques, agriculture, gestion des

écosystéemes, dangers naturels, environnement, énergie, aménagement du
GSNNRG2ANBE 3SadA2y RQAYTFNI adNHzOG dzZNB &
quelgues exemples pour trois de ces domaines

Agricultureet viticulture

(D~

Définitiondes surfaces agricoles utiles

e Calculautomatique des taux de boisements (paturages boisés)

@ CalcuRS f QSELRaAlAz2yE RS LSyiSa S Rdz
@ AnalyseRQ2 YO NB LIR2NISS RS oNGAYSyida adzNJ €

Forétset nature

(D

Modélisationfine et fidéle du relief sous la canopée

(D

Descriptionde la structure verticale de la forét

(D

Etablissementles plans de martelage
DéterminationR S f I K| dzis@&zNJ R QI NB NB &

(D

(D

Estimationde la hauteur moyenne des peuplements

(D~

Approximationdu volume de bois sur pied

(D

Détectiondes arbres prélevés

D

Déterminationdu potentiel boisénergie

D

Dansle cadre des changements climatiques, identification des

peuplements problématiques

CaractérisatioRS f QKSGSNRISYSAIHIS RSa o02AasSa
diversité de leurbiocénoses

D

Archéologie

t é Bée%ti%ndég nzouveaux objetachéologiques : ruines de batiments,
marniéres, fours a chaux, charbonnieresnulus



